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Abstract 



This fixing device is comprised of two separate parts adapted to be applied one on the other and cooperate 
together, one being integral with the pedal, the other being integral with the shoe and positioned under the 
latter; these two parts comprise associated hooking claws and flanges (15, 16, 17; 5, 8, 9), forming a 
triangular hooking system, means to facilitate the setting in place of the shoe on the pedal (converging 
entrance (3/4), and guiding stud (14)) and means to allow the uncoupling of the hooking claws and flanges 
under the effect of a transversal disengagment effort (recesses (6 and 7), spring associated to moving claws 
(16 and 17) for their retraction). 
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1 2442175 

L • invention concerne un dispositif de fixation 
d*une chaussure sur une pedale de bicyclette ou engin analogue ; 
elle s'etend aux parties de ce dispositif, aussi bien partie so- 
lidaire de la pedale que partie solidaire de la chaussure* 
5 A l'heure actuelle les pedales de bicyclette 

sont habituellement equipees d f un dispositif a courroie qui em- 
prisonne la moitie avant de la chaussure une fois la courroie 
serree, et rend celle-ci solidaire de la pedale ; dans cette po- 
sition ce type de dispositif prdsente le grave inconvenient 

10 d 1 assurer un blocage permanent de la chaussure en toute circons- 
tance et de ne pas permettre un degagernent rapide s de celle— ci en 
cas de besoin, notamment lorsqu* apparaissent des risques d* acci- 
dents ou de chutes ou bien, immediatement avant un arr&t, lors- 
que le cycliste doit poser un pied k terre. De plus, ces disposl— 

15 tifs i courroie sont de mise en place peu commode puisqu'il est 
n^cessaire de serrer manuellement une courroie pour obtenir un 
maintlen satisfaisant du pied sur la pedale. 

La presente invention se propose de rem^dier 
aux defauts des dispositif s classiques, en fournissant un dispo- 

20 sitif de fixation apte k permettre un degagernent rapide de la 
chaussure, en cas de besoin. 

Un objectif de l f invention est en particulier 
de permettre un degagernent volontaire de la part du cycliste, 
degagernent qui puisse s f effectuer par un mouvement d» execution 

25 facile et rapide. 

Un autre objectif est de permettre un degage- 
rnent automatique sous l f effet d»un choc resultant d'une chute ou 
d f un accident. 

Un autre objectif est de fournir un dispositif 
30 de fixation autorisant une mise en place facile et rapide de la 
chaussure sur la pedale. 

Pour simplifier la description du dispositif 
conforme S 1' invention et faciliter sa comprehension, sont ci- 
dessous d£finis plusieurs expressions ou termes utilises par la 
35 suite : 

• plan tangentiel : plan approximativement parallfele Ji la 
semelle de chaussure ou h. la face d'appui de la pedale, 

• directions tangentiel les : direction du plan tangentiel 
comprenant notamment la direction longitudinale (direction selon 

40 I'axe Avant-Arrifere de la chaussure ou de la pedale) et la direc- 
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tion transversale (direction du plan tangentiel, approximativement 
perpendiculaire Si la direction longi tudinale) , 

. direction orthogonale : direction approximativement per- 
pendiculaire au plan tangentiel, 
5 • section tangentielle : profil d'un organe suppose coupe 

par un plan tangentiel; 

. cdt4 intSrieur s c5t6 de la chaussure ou de la pedale 
situe vers l^intSrieur, c'est-£-dire en regard de 1 'autre chaus- 
sure ou de !• autre pedale (le cfite extSrieur etant evidemment le 
10 c 3t£ situe a l'opposS), 

• moiti£ avant de la chaussure : partie anterieure de la 
chaussure (le terme "moitie" ne devant pas fttre interprets de 
facpon rigoureuse) , 

. position axiale d f un organe par rapport a la pedale ou 
15 par rapport a la chaussure : position trfes approximativement 

centrale de cetj srga ne entre les deux bords lateraux de la p£da- 
/le ou de la chaussure (le terme "axial" ne devant pas Stre inter- 
/^pr£ttf de fa<;on rigoureuse). 

•\ Le dispositif conforme a l'invention destine h 

la fixation d»une chaussure sur une pedale, est compost de deux 
parties s£par£es, adapt«$es pour pouvoir s f appliquer l'une sur 
1* autre et cooper er/4^SS^l « autre, l f une solidaire de la pedale, 
1» autre solidaire de la chaussure et positionn£e sous celle-ci ; 
ces deux parties comprennent des organes d»accrochage conjugu^s, 
adapt<£s pour permettre de fixer lesdites parties I'une sur 1« au- 
tre, des moyens d f enclenchement de l'accrochage adapt^s pour 
engendrer la cooperation des organes d^ccrochage des deux par- 
ties & partir d'une position de pr^-accrochage ou ces organes 
sont en regard, des organes de guidage conjugu£s adapt^s pour 
guider le d^placement des deux parties l f une par rapport a ^au- 
tre vers la position de pr^-accrochage, et des moyens de d^gage- 
ment adapts* pour engendrer le d^saccouplement des organes d«ac- 
crochage et la liberation des deux parties sous I'effet d»un 
effort de d^gagement s'exer^ant sur une des parties. 

Selon une caracteristique de I* invention, les 
organes d«accrochage des deux parties du dispositif sont adap- 
ts pour assurer la solidarity desdites parties selon toutes les 
directions de I'espace, directions tangentielles ( longitudinale 
et transversale) et direction perpendiculaire k celles-ci, dite 
40 direction othogonale auxdites parties. 
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Selon une autre caracteristique, les moyens 
d'enclenchement des deux parties du dispositif sont adaptes pour 
engendrer la cooperation des organes d'accrochage a partir de la 
position de pre— accrochage sous I'effet d'un effort tendant a 
5 appliquer IVine des parties contre 1* autre approximativement selon 
la direction orthogonale auxdites parties « 

Les organes d* accrochage peuvent, en particu- 
lier, comprendre, d'une part, solidaires de la pedale, un organe 
d f accrochage anterieur, axial, situe" vers l»avant de la pedale, 

10 et au moins, un organe d f accrochage arriere situe^ vers 1 'arriere 
de celle-ci, d'autre part, solidaires de la chaussure, des organes 
conjugues ayant des positions correspondantes : 1* organe ante— 
rieur de la pedale est adapte pour cooperer avec l f organe conju- 
gue de la chaussure par un simple rapprochement des deux parties 

15 le long de la direction longi tudinale dans le sens correspondant 
a un deplacement vers l'avant de la partie solidaire de la chaus- 
sure par rapport a la partie solidaire de la pedale . Les moyens 
d f end enchement sont alors adaptes pour engendrer la cooperation 
des organes d f accrochage arriere sous I'effet d'un effort tendant 

20 a appliquer une partie contre 1' autre par pivotement autour des 
organes d* accrochage avant* 

Selon une autre caracteristique de 1« invention, 
les organes de guidage des deux parties du dispositif sont adap- 
ters pour guider les deux parties vers la position de pri-accro- 

25 chage au cours d'un mouvement relatif oil la partie solidaire de 
la chaussure se de>lace vers l'avant par rapport a la partie 
solidaire de la pedale, selon une direction approximativement 
longi tudinale • 

Selon une autre caracteristique, les moyens 
30 de d^gagement des deux parties du dispositif sont adapted pour 
engendrer un desaccouplement des organes d' accrochage sous l'ef- 
fet d*une pouss^e transversale de la partie solidaire de la 
chaussure par rapport a l f autre ; de preference ces moyens de 
d^gagement sont adaptes pour engendrer un desaccouplement des 
35 organes d* accrochage, aussi bien sous l f effet d'une pouss^e 
transversale dirig^e vers 1'interieur, que sous I'effet d'une 
pouss^e transversale dirig£e vers 1'exterieur, le seuil de d<5- 
clenchement transversal vers 1'exterieur etant plus faible que 
le seuil de declenchement transversal vers l»interieur. 
40 De plus, ces moyens de de"gagement sont de 
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preference adaptes pour engendrer egalement le desaccouplement 
des organes d'accrochage sous l'effet d'un effort de soulevement, 
tendant k ^carter les deux parties du dispositif, le seuil de 
declenchement sous 1'effet de 1» effort de soulevement etant plus 
5 eieve que le ou les seuils de declenchement sous l'effet de la 
poussee transversal e, 

Selon un mode de realisation prefer^, la partie 
solidaire de la chaussure est constitute par une platine, assu- 
jettie *ous la chaussure et prtsentant une decoupe appropriee 
10 pour former les organes et moyens sus-evoques de ladite partie* 

Cette partie solidaire de la chaussure peut 
fitre rapportie sur une chaussure de type classique, en la f ixant 
sur la semelle de celle-ci par tout moyen connu ; elle peut ega- 
lement faire partie d'une chaussure de cycliste, cette dernifere 
15 ttant fabriqu^e sp^cialement en usine avec une semelle dot£e des 
organes et moyens pr4c£deniment d^crits. 

Par ailleurs, de la m&ne fagon, la partie soli- 
daire de la p^dale peut fttre rapportte sur une pedal e de type 
standard, en la fixant sur celle-ci par tout moyen connu ; elle 
20 peut Egalement faire partie Integrante de la pedale dont la 
structure d* ensemble est con<;ue pour comporter les organes et 
moyens prtcedemment d^crits, 

Comme on le comprendra mitux plus loin, la mlse 
en place de la chaussure sur la pedale s'effectue en deux phases, 
25 toutes deux d f execution facile et tr£s rapide. 

En premier lieu, le cycliste place son pied sur 
la pedale de fa^on que la chaussure soit ieg£rement d4cal^e vers 
l'arri&re par rapport k celle-ci ; il avance alors la chaussure 
selon un mouvement de direction longitudinale guide par les 
organes de guldage. Ces derniers conduisent naturellement la 
chaussure h venir en fin de mouvement dans la position de pre- 
accrochage dans- laquelle les organes d 'accrochage sont si tuts 
en regard, prfits & cooptrer. 

Sous l»effet d f une poussee tendant k appliquer 
la chaussure sur la pedale, les moyens d'enclenchement provoquent 
ensuite la cooperation des organes d 1 accrochage : la chaussure 
se trouve solidaris£e par sa semelle sur la pedale et le cyclis- 
te peut ex£cuter les mouvements de pedal age sans risque de de- 
placement relatif de son pied sur la face d f appui de la pedale* 

Les efforts qui s'exercent au cours du ptdala- 
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ge peuvent se decomposer, essentiellement en un effort de direc- 
tion orthogonale tendant a appuyer la chaussure sur la pedale, 
des efforts tangentiels longitudinaux, de valeurs plus faibles, 
tendant a faire glisser la chaussure vers l'avant ou vers I'ar- 
5 riere de la pedale, un effort de direction orthogonale d 1 amplitu- 
de plus faible encore, tendant a soulever la chaussure par rap- 
port h la pedale et le cas ech^ant, un faible effort 
transversal dirige vers l f interieur. Ces efforts normaux de pe- 
dalage ne peuvent declencher le dispositif de fixation et la 

10 chaussure reste parf aitement solidaire de la pedale. 

En cas de besoin, les moyens de degagement en— 
gendrent un desaccouplement des organes d'accrochage et une libe- 
ration quasi-instantanee des deux parties du dispositif. Ce 
desaccouplement peut Stre provoque par un effort de degagement 

15 volontaire exerce par le cycliste ou par un effort involontaire 
resultant d*un choc ou d'une chute. 

L»effort de degagement volontaire est produit 
de fagon naturelle par un mouveraent transversal du pied vers 
l f exterieur. Aucun effort ne s'exergant dans ce sens pendant le 

20 p^dalage normal, le seuil de d^clenchement sous l f effet d f un tel 
effort transversal dirige vers l'exterieur peut §tre relative- 
ment faible pour permettre d f obtenir facilement le d^clenchement ; 
le cas echeant, le degagement volontaire peut egalement Stre pro- 
voque par un mouvement transversal vers l f interieur produisant 

25 un effort sup^rieur au seuil de declenchement correspondant (dont 
la valeur est relativement faible). 

Les efforts involontaires resultant d'une chute 
ou d'un choc d'intensite notable, ont des valeurs tres superieures 
aux efforts volontaires et se decornpdsent essentiellement en ef- 

30 fort de direction orthogonale tendant & soulever la chaussure et 

en efforts de direction tangentielle transversale vers l f ext£rieur 
ou vers l*interieur. Ces efforts largement sup^rieurs auc seuils 
de declenchement des moyens de degagement, engendrent de fa<;on 
automatique et quasi-instantanee le desaccouplement des organes 

35 d'accrochage et la liberation de la chaussure. 

Le dispositif de fixation conforme a 1 ? inven- 
tion permet done d'obtenir a la fois un pedalage normal dans des 
conditions optimales d»efficacite grace & un parf ait maintien de 
la chaussure sur la pedale, et une securite de tous les instants 

40 grace a une liberation volontaire ou automatique du pied en cas 
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de besoin ; en outre, la fixation de la chaussure sur la pedale 
s'effectue aisement sans exiger de manipulation manuelle. 

Selon un mode de realisation prefere, les orga- 
nes d'accrochage comprennent, d'une part, des griffes disposees 
5 sur la pedale et dont l'une au moins est mobile, d'autre part, 
des joues d'accrochage conjuguees solidair^ de la chaussure ; en 
outre les moyens d • enclenchement et les moyens de degageraent 
comprennent des moyens elas tiques associ^s a la ou les griffes 
mobiles. et adaptes pour solliciter celle-ci ou celles-ci vers la 
.10 position d'accrochage et pour lui ou leur permettre de s'escamo- 
ter. 

Par exemple ces organes d'accrochage peuvent 
former un syst&me d'accrochage triangul4 des deux parties du 
dispositif l'une contre 1* autre ; ils comprennent dans ce cas, 
d'une part, une griffe fixe et deux griffes mobiles, associees 
a la pedale, d' autre part, trois joues d'accrochage de formes 
adapt^es auxdites griffes, solidaires de la chaussure, ces grif- 
fes et joues d'accrochage etant disposes aux trois sommets d'un 
triangle. Comme on le comprendra mieux plus loin, un tel systfeme 
pr^sente les avantages d 9 assurer un maintien rigide de la chaus- 
sure sur la pedale dans la position de fixation, d'autoriser des 
d£clenchements a partir de seuils faciles h ajuster et de con- 
duire h un dispositif de structure g^nerale simple. 

Selon une variante, deux griffes d'accrochage 
25 sont prevues : une griffe axiale situee k l'avant de la pedale, 
et une griffe mobile axiale situee h 1 'arriere, la chaussure 
comportant deux joues d'accrochage conjuguees de formes et de 
positions adaptees auxdites griffes ; la griffe mobile arriere 
de la pedale est articul£e autour d'un axe transversal ou ortho- 
30 gonal et est dot£e d'une ^chancrure d'accrochage ayant une sec- 
tion tangentielle en forme de V. Cette griffe est ainsi apte k 
s'escamoter vers l f arriere ou vers les cfit£s et & permettre une 
liberation de la joue correspondante sous 1'effet d'un effort 
transversal dirig^ vers 1'ext^rieur ou vers l'int^rieur. La grif- 
fe avant peut Stre fixe ou, le cas £cheant, mobile dans les 
mfcmes conditions que la griffe arriire pour faciliter le degage- 
ment. 

Par ailleurs, les moyens d 1 enclenchement qui 
engendrent la cooperation des organes d'accrochage h partir de 
40 la position de pr^-accrochage, peuvent trfes simplement comprendre 
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des portions biseaut^es r^alisees a la partie superieure de cha- 
que griffe mobile et/ou a la partie inf^rieure de chaque joue 
d'accrochage conjuguee en vue d'autoriser un escamotage de la 
griffe par pression sur lesdites portions lors du rapprochement 
5 des deux parties du dispositif. 

En outre, selon un mode de realisation pr&f6r6 f 
les organes de guidage comprennent, d'une part, au moins un plot 
situ4 a l'avant de la pedale, d f autre part, au moins une glissie- 
re longitudinale dispos4e sous la chaussure a l'avant de celle- 

lO ci et adapt£e pour former un logement pour ledit plot et guider 
celui-ci jusqu'a l'obtention de la position de pr4-accrochage, 
au cours d'un deplacement longitudinal vers I'avant de la chaus- 
sure par rapport a la p£dale* 

Bien entendu, 1* invention s*etend a une chaus- 

15 sure pour cycliste (ou analogue) coraportant une semelle dot£e 

dans sa moiti£ avant de la partie correspondante du dispositif de 
fixation decrit pr^cedemment ; elle s f etend 4galement a une p^da- 
le de bicyclette (ou engin analogue) pourvue de la partie corres- 
pondante dudit dispositif - 

20 L f invention ayant et£ expo see dans sa forme 

generale, la description qui suit, en r^f^rence aux dessins anne- 
xes, en presente h titre d f exemples non limitatifs, un mode de 
realisation et plusieurs variantes ; sur ces dessins qui font 
partie integrante de la description : 

25 - la figure 1 est une vue partielle en plan 

d'une semelle de chaussure conforme a l 1 invention, 

- la figure 2 en est une coupe longitudinale 

par un plan AA, 

- la figure 3 en est une coupe transversale par 

30 un plan BB, 

- la figure 4 est une vue en perspective d'une 
pedale conforme a 1' invention, 

- la figure 5 en est une coupe longitudinale 
selon une ligne bris^e CC, 

35 - la figure 6 en est une vue en plan, 

- la figure 7 en est une vue par l f arri£re se- 
lon la fl&che V, 

- la figure 8 en est une coupe partielle de 
detail par un plan transversal DD, 

40 _ les figures 9, 10, 11 et 12 illustrent l'uti- 
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lisation du dispositif de fixation conforme a 1 'invention pendant 
la phase de guidage, 

-les figures 13, 14 t 15 et 16 illustrent la 
phase d^ccrochage dudit dispositif, 

5 - les figures 17 e t 18 illustrent la phase de 

d^gagement, 

- les figures 19 et 20 montrent respectiveraent 
en plan et vue par l*arriere, une variante de p£dale, et la figu- 
re 21 est une vue partielle en plan de la chaussure correspondan- 

10 te, 

- la figure 22 est une coupe longi tudinale sch4- 
matique d'une autre variante de p^dale, 

- les figures 23, 24 et 25 representent une 
autre variante de p£dale, respectivement vue sch£matiquement en 

15 plan, en coupe longi tudinale et par I'arrifere, 

- la figure 26 est une vue schematique en plan 
d f une autre variante de p£dale, 

- enfin, la figure 27 illustre, en coupe longi- 
tudlnale, une autre variante. 

20 La chaussure representee partiellement h titre 

d f exeraple aux figures 1, 2 et 3, coraprend une semelle 1 sous la 
moitie avant de laquelle est dispos^e une platine 2 compos<£e d'un 
4l4ment m^tallique 2a ay ant une d£coupe de forme d£termin«Se pr<S- 
cis£e plus loin, et d*une plaque de garnissage 2b en un mat^rlau 

25 plus I4ger, en particulier mat^riau synth^tique ; 1 •element m£tal- 
lique 2a est incorpor4 £ cette plaque 2b de fag on que sa decoupe 
reste apparente*. 

La platine 2 est solidaire de la semelle 1 soit 
par construction, la plaque 2b £tant r£alis£e par moulage en m§rae 
30 temps que la semelle, soit par une fixation ult£rieure sur la 
semelle (collage, polntage, etc...)- 

La presence de l^lrfment m^tallique 2a permet 
d f obtenir une structure tr&s r^sistante au niveau de la decoupe, 
sans alourdir excessivement la semelle compte tenu des faibles 
35 dimensions de cet element. 

La decoupe de cet £l£ment que l»on apergoit & 
la figure 1 est appropri^e pour former les structures suivantes : 

- i l f avant, une entree 3 qui converge vers une gllssi&- 
re axiale de guidage 4, 
40 - en regard de la gllssi&re 4, une Joue d'accrochage 
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axiale se presentant sous la forme d f un becquet 5 dirige vers 
I'avant de la chaussure, 

- de part et d' autre de ce becquet 5, deux £videments 
de degagement 6 et 7, 

5 - vers 1 'arriere, deux joues d'accrochage 8 et 9 dispo- 

ses lat^ralement sensiblement sur un meme axe transversal, 

- h l 1 arriere, une joue arriere d'appui 10 qui est l£- 
gerement oblique comme le montre la figure 1, de fagon que sa 
m^diatrice passe sensiblement par la zone centrale de la glissie- 

10 re 4, 

Ces structures sont r£alis«§es, aT l'avant, par 
deux nervures m^talliques et N 2 qui se r^unissent au niveau du 



becquet 5 et I l«arrifere, par une nervure transversale N 



3 



avec 



en entretoise, une nervure longi tudinale N^. 

15 En outre, pour eviter une usure par friction 

lors des mises en place, l*£l£ment mdtallique 2a comprend au ni- 
veau de son entree 3, de sa glissiere 4 et de ses evidements 6 et 
7, une plaquette de fond P de faible epaisseur* 

En l # exemple chaque joue d f accrochage 8 ou 9 

20 pr£sente une section transversale en forme de V telle que repre- 
sentee a la figure 3 ; dans le plan tangentiel la direction de 
ces joues est approximativement longi tudinale. 

II est a remarquer que les diverses structures 
ci-dessus d^crites qui sont disposes sous la semelle de la chaus- 

25 sure de cycliste, sont l^geres et peu £paisses, et ne constituent 
pas une gfene sensible pour la marche lorsque le cycliste descend 
de bicyclette. 

La partie arriere de la chaussure au niveau du 
talon n'est pas modifiie par rapport h une chaussure classique. 
30 La p£dale representee h titre d'exemple aux 

figures 4, 5, 6, 7 et 8 est appel^e b. cooperer avec la chaussure 
ci-dessus d^crite. o u en alliage I6aer / 

Cette pedale r^alisee en acier/ est articul^e de 
fagon classique sur un levier de p^dalier 11 par des flasques 
35 lat^raux tels que 12 que comprend ladite pedale et qui s'eltendent 
au-dessous d f une plaque d'appui 13 sur laquelle la chaussure est 
appel^e k venir en pression ; cette plaque 13 est ajour^e en vue 
d v all£ger la pedale au maximum* 

La plaque 13 comporte a I'avant, un plot de 
40 guidage 14 et, au voisinage et h !• arriere de ce plot, une griffe 
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fixe 15 qui est constitute par un plot analogue au precedent mais 
dote a l f arriere d'une echancrure d 1 accrochage 15a. Ces plot 14 
et griffe 15 sont adaptes pour pouvoir se loger dans la glissiere 
axiale 4 de la chaussure en vue d 1 assurer une fonction de guida- 
5 ge, pr^alablement h 1 « accrochage . La griffe 15 est conjuguee du 
becquet 5 de la chaussure pour pouvoir s • accrocher avec celui-ci 
en fin de displacement vers l'avant de la chaussure. 

A l f arriere de la plaque d f appui 13 sont dispo- 
ses deux griffes mobiles 16 et 17, situees later alement , en re- 

10 gard l f une de 1 'autre, de part et d'autre de la pedale. 

Ces griffes sont appel^es k cooperer avec les 
joues d f accrochage 8 et 9 de la chaussure ; a cet effet elles 
sont dot£es d • £chancrures d 1 accrochage 16a et 17a aux faces de 
contact approximativement longi tudinales, conjugutes desdites 

15 joues. 

Ces griffes 16 et 17 sont articul^es autour 
d'axes longi tudinaux tels que 18, port^s par un retour arriere 
inf^rieur de la plaque d'appui 13. 

Ces griffes sont associ£es h un ressort trans- 

20 versal 19 qui les relie et les sollicite dans le sens du rappro- 
chement de leurs £chancrures d» accrochage 16a et 17a. 

En l f exemple ce ressort agit sur des prolonge- 
ments 16b et 17b desdites griffes, attendant a l'oppost des 
tchancrures par rapport aux articulations 18 ; ce ressort est 

25 agenc£ pour exercer une poussee sur lesdits prolongemen ts et est 
loq4 au-dessous de la plaque d'appui 13 k !• arriere de celle-ci 
dans un fourreau cylindrique 20. D«un cot£ il agit par une Mel- 
lette sur le prolongement 17b de la griffe int^rieure et, de 
l»autre ? par une vis de rdglage 21 sur le prolongement 16b de la 

30 griffe ext^rieure. 

Cette vis 21 permet de rtgler l'£tat de com- 
pression au repos du ressort de fa?on & ajuster le seuil de d£- 
clenchement au deli duquald'Mue griffe s*escamote et se dtgage de 
la joue 8 ou 9 correspondante de la chaussure. 
35 II est & noter que la vis de r£glage 21 peut 

poss^der une tSte manoeuvrable au moyen d f un tournevis comme 
repr£sent£ aux figures ou une tete molletie manoeuvrable manuel- 
lement . 

Le profil des ^chancrures d* accrochage 16a et 
40 17a des griffes et le profil des joues d f accrochage conjugu£es 8 
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et 9 sont adapted pour permettre un escamotage desdites griffes, 
a la fois, sous l 1 effet d'une poussee transversale des joues sur 
celles-ci et sous l f effet d'un effort de soulevement exerce par 
lesdites joues sur lesdites griffes. En outre ces profils sont 
5 pre*vus de sorte que le seuil de d^clenchement sous l f effet de 

l f effort de soulevement est plus e^leve* que le seuil de d^clenche- 
ment sous 1' effet de la poussee transversale • A cet effet les 
faces superieures des e"chancrures d'accrochage des griffes ont 
une faible inclinaison c< par rapport au plan tangentiel (de l f or- 

10 d*" e de 20 & 30° ) , la m£me inclinai_son se retrouvant pour les 
joues d'accrochage conjugue*es de la chaussure* 

De plus pour f aciliter 1 * enclenchement de l'ac- 
crochage a partir de la position de pr^-accrochage, des portions 
biseaut£es 16c et 17c sont r^alis^es h. la partie sup4rieure des 

15 griffes* L 1 enclenchement de l'accrochage est ainsi aisement pro- 
duit par escamotage des griffes lorsque les joues 8 et 9 (elles- 
memes biseaut4es du fait de leur forme en V) viennent en appui 
par leurs faces inf^rieures contre ces portions biseaute*es 16c et 
17c* 

2o Pa** ailleurs, la pedale comprend une but<5e ar- 

riere 22 qui est appel^e Si coop^rer avec la joue arriere d'appui 
lO de la chaussure pour supprimer toute possibility de recul de 
celle-ci. De la raeme fagon que pour la joue 10, cette but£e est 
legerement oblique comme le montre la figure 6, de fagon que sa 

25 me'diatrice passe sensibleroent par le plot de guidage avant 14* 

Cette disposition facilite le d£gagement de la 
chaussure vers l f exterieur sous 1" effet d f un pivotement du pied 
autour du plot de guidage 14 de sorte que le seuil de declenche- 
ment transversal vers l'exteVieur est plus faible que le seuil 

30 de d^clenchement transversal vers 1 •inte'rieur . 

Les £ructures de la chaussure et de la p4dale 
ayant 6t6 d^crites en detail avec la fonction des divers moyens, 
on va expliquer ci-apres leur mode d 'utilisation ou de fonction- 
nement en re*fe>ence aux figures 9 i 18. 

35 Notons que la pedale est equilibr«5e gr^ice un 

ajustement ad^quat des masses de metal, de sorte qu'elle pr£sente 
une position naturelle telle que represented 4 la figure 5, la 
plaque d'appui 13 faisant un angle de I'ordre de 3 0 a 50* par 
rapport h 1 f horizontale. 

40 Dans cette position le cycliste peut poser de 
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facon naturelle et facile, son pied sur la p4dale, en orientant 
celui-ci longitudinalement de sorte que l'extremit^ avant de la 
chaussure vienne en face du plot de guidage 14 qu f il apercoit a 
1» avant de la pedale (Fig. 9 et Fig. 10) . 
5 La griffe fixe avant 15 de la pedale eat alors 

situ^e dans l'entr£e convergente 3 de la chaussure. 

Le cycliste fait ensuite glisser vers l f avant 
1* extremity de la chaussure, ce qui determine une introduction de 
la griff.e 15 dans la glissi^re 4, comrae le montre la figure 11 
lO (ou la chaussure est suppos^e transparente) . 

Le mouvement de la chaussure vers l*avant se 
poursuit et le plot 14 parvient & son tour dans la glissiere, 
cependant que la griffe 15 est sur le point de coop^rer avec le 
becquet 5. C f est la fin de la phase de guidage et les divers or- 
15 ganes se trouvent dans la position dite de pr^-accrochage. 

Un faible d^placement suppl^mentaire de la 
chaussure provoque la cooperation de la griffe 15 et du becquet 
5 (Fig. 13). 

Une pression de la partie arriire du pied sur 
20 la pddale provoque ensuite un escamotage des griffes arriere 16 
et 17 (Fig. 14) et un accrochage de ces griffes avec les joues 8 
et 9 correspondantes (Fig. 15 et 16). En fin d f accrochage la joue 
arriere lO de la chaussure se trouve en appul contre la butee 
arriere de la pedale 22. 
25 Dans cette position la chaussure est parfaite- 

ment immobills£e sur la pedale : 

. le plot avantl4 dans la glissifere 4 empSche tout d<£pla- 
cement transversal de la partie avant de la chaussure, 

• la griffe avant 15 cooper ant avec le becquet 3 empdche 
30 tout d^placement de la chaussure vers 1 'avant et tout soul&vement 

de la partie avant de celle-ci, 

. les deux griffes arrifere 16 et 17 accroch^es sur les 
joues 8 et 9 maintiennent la chaussure, £vitant les d^placements 
transversaux de cette dernifere ou un soulfevement de sa partie 
35 arrifere, 

• la but4e arrifere 22 en appui contre la joue arriire 10 
empeche tout d^placement de la chaussure vers I'arri&re. 

En cas de besoin la chaussure peut Stre lib^r^e 
de la pedale, soit volontairement , soit de facon automatique • 
40 Par exemple les figures 17 et 18 montrent en 
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representations en plan (a echelle dilatee et reduite), la phase 
normale de degagement volontaire. Ce degagement s*effectue par 
un .simple pivotement transversal du pied vers I'exterieur autour 
du plot 14 qui fait pivot ; ce mouvement naturel devient tres vite 
5 un r£flexe et peut s'ex^cuter de fa^on tres rapide chaque fois 
que le besoin s f en fait sentir : degagement avant un arret ou 
approche d'un danger. 

Sous l f effet de la poussee transversale la grif- 
fe arriere exterieure 16 s'escantote et la griff e avant 15 se de- 
10 gage du becquet 5 pour se loger dans I'evidement 6. 

II est a noter qu'aucun effort transversal ne - 
s'exerce vers l f exterieur au cours du pedal age de sorte qu*un 
d4clenchement intempestif ne peut se produite. 

Un degagement volontaire, moins naturel et rooins 
15 facile, peut le cas echeant etre opere par un pivotement du pied 
vers l f int£rieur. 

Par ailleurs, un degagement automatique inter- 
vient en cas d f accident ou de chute produisant un effort d ' arra- 
chement (orthogonal ou transversal) de la chaussure par rapport 
20 a la pedale, superieur aux seuils de declenchement • 

On congoit l f inter£t du dispositif de l'inven- 
tion qui accroit considerablement le degre de s£curite de la pra- 
tique de !• activity tres r^pandue du cyclisme* 

Les figures 19 a 27 illustrent des variantes 

25 <Ju dispositif. 

La variante de p£dale representee aux figures 
19 et 20 est analogue h. celle d6ja ddcrite, si ce n*est qu f elle 
comprend deux griffes mobiles arri&re 23 et 24 I6g£rement modi- 
fies ; ces griffes sont toujours articulees autour d'axes lon- 

30 gitudinaux et sollicit^es par un ressort transversal, mais leurs 
£chancrures d*accrochage 23a et 24a pr^sentent des faces de con- 
tact obliques par rapport h la direction longi tudinale. 

Les joues d»accrochage conjuguees 25 et 26 de 
la chaussure (Pig. 21) ont 4galement des directions obliques 

35 analogues* 

Cette disposition facilite le degagement trans- 
versal de la chaussure et r£duit la course n^cessaire des griffes; 
de plus, il est possible de supprimer la butee arrifere puisque 
les griffes sont alors aptes & s f opposer a un d^placernent de la 
40 chaussure vers l'arrifere. 
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Notons que 1 'angle d'oblicite £ de la griffe 
exterieure 23 par rapport a la direction longi tudinale t est de 
preference sup^rieur h 1 'angle d'oblicite ^ de la griffe int<5- 
rieure 24 pour autoriser un degagement plus facile vers l'exte- 
5 rieur « 

Une autre variante de pedale est presentee en 
coupe longitudinale k la figure 22 ; dans celle-ci les deux grif- 
fes mobiles arrifere telles que 27 sont articulees autour d»axes 
longitudinaux, inclines vers 1' arriere : la direction XX' de ces 
10 axes a ete representee a la figure 22. Chaque griffe presente une 
direction inclined vers l'arriere de fagon que le dispositif 
admette une composante de degagement vers 1 • arriere qui constitue 
un facteur accessoire de s4curit4 suppiementaire. 

Par ailleurs, l'axe d* articulation des griffes 
15 mobiles arriere peut etre transversal comme le montrent les fi- 
gures 23, 24 et 25. Selon cette variante, chacune des griffes 28 
et 29 articulees autpur d f un axe transversal 30, sont li^es entre 
elles par une entretoise 31 et sollicite*es par un ressort longi- 
tudinal 32 dont une extremite est liee auxdites griffes (en l'exem- 
20 pie par I'entremise de 1« entretoise 31) et dont l f autre extremity 
est maintenue par un point fixe : ces griffes sont ainsi sollici- 
t4es de sorte que leurs 4chancrures d'accrochage 28a et 29a soient 
rappeiees vers l'avant. 

Ces echancrures d'accrochage 28a et 29a pr£sen- 
25 tent des faces de contact obliques par rapport £ la direction 
longitudinale, de sorte que l'on obtienne des engagements analo- 
gues & ceux de la variante pr^c^dente mais par un fonc tionnemen t 
different, l^scareotage des griffes s'effectuant vers l f arriere 
lorsque les efforts de degagement transversaux, vers I 1 arriere ou- 
30 vers le haut depassent des seuils determines. Bien entendu les 
joues d'accrochage conjuguees de la chaussure ont des directions 
obliqued r CBll&s des faces de contact des griffes. 

II est h noter que, comme le presente la figu- 
re 26, des deux griffes peuvent Stre rapprochees pour n'en cons- 
35 tituer qu'une seule 33 situee en position axiale (au sens large) 
h 1' arriere de la pedale ; cette griffe est articuiee autour 
d f un axe transversal 34 et est dotee d'une Ichancrure d'accrocha- 
ge ayant une section tangentielle en forme de V (pour faciliter 
le degagement vers l f exterieur la forme du v peut etre dissyroe- 
40 trique, la branche exterieure etant moins inclinee par rapport h 
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la direction transversale) • 

Les joues d'accrochage de la chaussure sont 
conjugu4es t et le fonctionnemen t est similaire a celui de la 
variante prec£dente» Notons qu'il est egalement possible de pre- 
5 voir un axe 34 de direction orthogonale (perpendiculaire au plan 
tangentiel), des moyens eiastiques etant prevus pour rappeler la 
griff e vers sa position d*accrochage telle que representee a la 
figure 26, 

Par ailleurs, le plot de guidage avant de la 
10 p^dale peut £tre au moins parti el lement retractable corarne le mon- 
tre la figure 27. Dans l'exemple de la figure 27 ce plot est com- 
pose d'une partie fixe creuse 35 et d*un pion mobile 36 rappeie 
vers l f exterieur par un petit ressort 37. 

Un tel plot assure d'abord un guidage visuel 
15 pour permettre au cycliste de positionner correctement a vue la 
chaussure lors de sa mise en place, puis s'escamote partielle- 
ment de sorte que sa partie fixe 35 assure ensuite, corame prece- 
demment, un guidage par contact dans la glissiere longitudinale 
de la chaussure* 

20 Notons que ce plot de guidage avant peut, le cas 

echeant, £tre enti&rement retractable, de fagon h fournir en com- 
plement une securite suppiementaire par un degagement de la glls- 
siere sous I'effet d # efforts transversaux de torsion, exerc^s par 
la partie avant de la chaussure. 

25 Bien entendu, l f invention n'est pas limitee 

aux tesmes de la description precedente mais en comprend toutes 
les variantes ; il est par exemple possible de concevoir la pedale 
de sorte que sa face inferieure soit adaptee pour jouer le rdle 
d'une autre face d'appui^tilisable lorsque le cycliste ne veut 

30 pas faire jouer le dispositif de fixation ou lorsqu'il est pour- 
vu de chaussures ordinaires. 



V 



16 



2442175 



15 



20 



REVENDICATIONS 
1/ - Dispositif de fixation d'une chaussure sur 
une pedale, caract^rise en ce qu'il est compose de deux parties 
separees adaptees pour pouvoir s'appliquer l«une sur 1' autre et 
5 cooperer 1'une avec 1* autre, 1'une solidaire de la pedale, 1 • au- 
tre solidaire de la chaussure et positionn^e sous celle-ci, ces 
deux parties comprenant des organes d'accrochage conjugues , adap- 
tes pour permettre de fixer lesdites parties 1'une sur 1' autre, 
des moyens d'enclenchement de l'accrochage adaptes pour engendrer 
10 la cooperation des organes d'accrochage des deux parties a parti r 
d'une position de pre-accrochage ou ces organes sont en regard, 
des organes de guidage conjugues adaptes pour guider le deplace- 
ment des deux parties Pune par rapport a l'autre vers la position 
de pr<§-accrochage, et des moyens de d<§gagement adaptes pour en- 
gendrer le desaccouplement des organes d'accrochage et la libera- 
tion des deux parties sous l'effet d»un effort de degagement 
s'exergant sur une des parties. 

2/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que les organes d'accrochage des deux 
parties du dispositif sont adaptes pour assurer la solidarity 
desdites parties selon toutes les directions de l'espace, direc- 
tions tangentielles ( longitudinal e et transversale) et direction 
perpendiculaire & celles-ci, dite direction orthogpnale auxdites 
parties. 

25 3/ - Dispositif de fixation selon l*une des reven- 

dications 1 ou 2, caracterise en ce que les moyens d'enclenche- 
ment des deux parties du dispositif sont adaptes pour engendrer 
la cooperation des organes d f accrochage Si parti r de la position 
de pr£-accrochage sous l'effet d'un effort tendant k appliquer 

30 une des parties contre !• autre approximativement selon la direc- 
tion orthogonale auxdites parties. 

4/ - Dispositif de fixation selon les revendica- 
tions 2 et 3 prises ensemble, caracterise en ce que ses organes 
d'accrochage comprennent, d'une part* un organe d'accrochage an- 

IS terieur, axial, situe vers l'avant de la pedale et, au moins, un 
organe d'accrochage arri&re situe vers l'arriere de celle-ci, 
d* autre part, des organes conjugues de ceux ci ay ant des positions 
correspondantes solidaires de la chaussure, l'organe antgrieur de 
la pedale etant adapte pour cooperer avec l f organe conjugue de 

0 la chaussure par un simple rapprochement des deux parties le long 
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de la direction longi tudinale dans le sens correspondant a un de- 
placement vers l'avant de la partie solidaire de la chaussure par 
rapport a la partie solidaire de la pedale, les moyens d'enclen- 
chement etant adaptes pour engendrer la cooperation des organes 
5 d'accrochage arriere sous I'effet d'un effort tendant a appliquer 
une partie contre 1' autre par pivotement autour des organes d'ac- 
crochage avant. * • - 

5/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications 1, 2, 3 ou 4, caracterise en ce que les organes de 

10 guidage des deux parties du dispositif sont adaptes pour guider 

les deux parties vers la position de pre-accrochage au cours d'un 
mouvement relatif ou la partie solidaire de la chaussure se depla- 
ce vers l'avant par rapport a la partie solidaire de la pedale, 
selon une direction approximativement longi tudinale* 

15 6/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 

vendications 1, 2, 3, 4 ou 5 , caracterise en ce que les moyens 
de degagement des deux parties du dispositif sont adaptes pour 
engendrer un d^saccouplement des organes d ' accr-ochage sous l f effet 
d'une poussee transversale de la partie solidaire de la chaussure 

20 par rapport a l f autre. 

7/ - Dispositif de fixation selon la revendicatio n 
6, caracterise en ce que les moyens de degagement des deux parties 
sont adaptes pour engendrer un d^saccouplement des organes d'ac- 
crochage sous I'effet d'une poussee transversale dirigee vers 

25 I'int&rieur ou dirigee vers 1'exterieur, le seuil de declenche- 
ment transversal vers 1'exterieur etant plus faible que le seuil 
de d^clenchement transversal vers l'interieur. 

8/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications 6 ou 7, caracterise en ce que les moyens de degage— 

30 ment des deux parties du dispositif sont adaptes pour engendrer 
un d4saccouplement des organes d'accrochage sous I'effet d'une 
poussee transversale ou sous I'effet d'un effort dit de souleve- 
ment, tendant £ ecarter les deux parties, le seuil de declenche- 
ment sous I'effet de 1' effort de soulevement etant plus eleve 

35 que le seuil ou les seuils de declenchement sous I'effet de la 
poussee transversale. 

9/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 ou 8, caracterise en ce que les 
organes d'accrochage comprennent, d'une part, des griffes dispo- 

40 sees sur la pedale et dont l'une au moins est mobile, d' autre part, 
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des joues d'accrochage conjuguees solidaires de la chaussure, les 
moyens d 'enclenchement et les moyens de degagement comprenant des 
moyens elastiques associes a la ou aux criffes mobiles et adaptes 
pour solliciter celle-ci ou celles-ci vers la position d'accrocha- 
ge et pour lui ou leur permettre de s'escamoter. 

10/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 9, caracttrist en ce que les organes d'accrochage comprennent 
d'une part, une griffe fixe et deux griffes mobiles,, associees a 
la pedale, d'autre part, des joues d'accrochage de formes adap- 
tees auxdites griffes, solidaires de la chaussure, ces griffes et 
joues d'accrochage 4tant disposees aux trois sommets d'un trian- 
gle en vue de former un systeme d'accrochage triangule des deux 
parties du dispositif l'une contre 1' autre. 

11/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 10, caract6ris£ en ce que la griffe fixe est situee h l'avant 
de la pedale en position axiale et est constitute par un plot dote 
a l'arriere d'une echancrure d'accrochage, la joue d'accrochage 
conjuguee se pr^sentant sous la forme d f un becquet dirige vers 
l'avant de la chaussure, les deux griffes mobiles etant situees 
lateralement, en regard l'une de l f autre, & 1'arriere de la peda- 
le, depart et d' autre de celle-ci. 

12/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 11, caracttrise en ce que les deux griffes mobiles sont ar- 
ticultes autour d'axes longitudinaux et sont dotees d'tchancru- 
res d'accrochage aux faces de contact approximativement longitu- 
dinales, les joues d'accrochage conjugudes de la chaussure ayant 
des directions approximativement longi tudinales . 

13/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 12, caract£ris£ en ce que les organes d'accrochage compren- 
nent une but^e arrifere solidaire de la pedale et une joue arrife- 
re d'appui, solidaire de la chaussure et de position conjuguee. 

14/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 11, caracterist en ce que les deux griffes mobiles sont ar- 
ticultes autour d'axes longitudinaux et sont dotees d'echancru- 
res d'accrochage aux faces de contact obliques par rapport a la 
direction longi tudinale , les joues d'accrochage conjuguees de la 
chaussure ayant e g alement des directions obliques. 

15/ - Dispositif de fixation selon I'une des re- 
vendications 11, 12 ou 14, caracterise en ce que les deux griffes 
mobiles sont articulees autour d'axes longitudinaux, inclines 
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vers l'arriere et presentent des directions inclinees vers 1 1 ar- 
riere. 

16/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 11, caracterise en ce que les deux griffes mobiles sont ar- 
ticulees autour d'un axe transversal et sont dotees d'echancrures 
d'accrochage aux faces de contact obliques par rapport a la di- 
rection longitudinale, les joues d'accrochage conjuguees ayant 
egalement des directions obliques. 

17/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 
tion 9, caracterise en ce que les organes d'accrochage compren- 
nent, d'une part, une griffe axiale situee a l'avant de la p4da- 
le et une griffe mobile axiale situee a l'arriere, d 1 autre part, 
des joues d"accrochage conjuguees de formes et de positions adap- 
tles auxdites griffes, solidaires de la chaussure, la griffe mo- 
bile arriere etant articulee autour d'un axe transversal ou or- 
thogonal et dotee d ? une echancrure d f accrochage ayant une section 
tangentielle en forme de V* 

18/ - Dispositif de fixation selon l f une des re- 
vendications 12, 13, 14 ou IS, caracterise en ce que les moyens 
elastiques associes aux deux griffes mobiles en regard compren- 
nent un ressort transversal reliant les deux griffes et les solii- 
citant dans le sens du rapprochement de leurs echancrures d'accro- 
chage. 

19/ - Dispositif de fixation selon l»une des re- 
vendications 16 ou 17, caracterise en ce que les moyens Elasti- 
ques associes a la ou aux griffes mobiles comprennent un ressort 
longitudinal, lie a une extremity sur la ou lesdites griffes et 
la ou les sollicitant de sorte que la ou les echancrures d» accro- 
chage soient rappelees vers levant. 

20/ - Dispositif de fixation selon I'une des re- 
vendications 18 ou 19, caracterise en ce que le ressort est as- 
socie a une extremite a une vis de rdglage de son etat au repos- 

21/ - Dispositif de fixation selon I'une des re- 
vendications 18, 19 ou 20, caracterise en ce que le ressort est 
lie % un prolongement de la ou des griffes a l'oppose par rapport 
a son ou leur articulation, pour exercer une poussee sur ce pro- 
longement . 

22/ - Dispositif de fixation selon l»une des re- 
vendications 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20 ou 21, 
caracterise en ce que les moyens d'enclenchement comprennent des 
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portions biseautdes realisees a la partie superieure de chaque 
griff e mobile, et/ou & la partie inferieure de chaque joue d'ac- 
crochage conjuguee en vue d'autoriser un escarnotage de la griffe 
par pression sur lesdites portions lors du rapprochement des 
deux parties du dispositif* 

23/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21 
ou 22, caracterise en ce que le profil des echancrures d'accroch; 
ge des griffes mobiles et le profil des joues d ' accrochage conju- 
guees sont adaptes pour permettre un escarnotage desdites griffes 
par une poussee transversale des joues d' accrochage sur celles- 
ci, ou sous l'effet d'un effort de soulevement exerce par lesdi- 
tes joues d f accrochage sur lesdites griffes* 

24/ - Dispositif de fixation selon les revendica- 
tions 11 et 23 prises ensemble, caracteris<* en ce que la partie 
solidaire de la chaussure comprend de part et d f autre de la joue 
avant d* accrochage en forme de becquet, deux evidements pour le 
d^gagement de la griffe fixe avant de la pedale, par un ddplace- 
ment transversal* 

25/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications pr£c£dentes, caracteris<£ en ce que les organes de 
guidage comprennent, d'une part, au moinsunplot situe a 1* avant 
de la pedale, d* autre part, au moins une glissiere longitudinale 
dispos^e sous la chaussure a !• avant de celle-ci et adaptee pour 
former un logement pour ledit plot et guider celui-ci jusq«»a 
I'obtention de la position de pre-accrochage , au cours d'un de- 
placement longitudinal vers 1' avant de la chaussure par rapport 
a la pedale. 

26/ - Dispositif de fixation selon les revendica- 
tions 11 et 25 prises ensemble, caracterise en ce que le plot for- 
mant la griffe fixe avant de la pedale est situe au voisinage et 
a I'arrifere du plot de guidage et est adapts pour pouvoir se lo- 
ger dans la glissiere longitudinale correspondante de la chaus- 
sure en vue d* assurer une fonction de guidage, pr^alablement a 
1 •accrochage. 

27/ - Dispositif de fixation selon l f une des re- 
vendications 25 ou 26, caracterise en ce que le plot de guidage 
avant de la pedale est au moins partiellement retractable. 

28/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
vendications 25, 26 ou 27, caracterise en ce que la partie soli- 
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daire de la chaussure comprend une glissiere axiale de guidage a 
levant de laquelle est disposee une entree convergeant vers la- 
dite glissiere. 

29/ - Dispositif de fixation selon l'une des re- 
5 vendications precedentes, caracterise en ce que la partie soli- 
daire de la chaussure est constitute par une platine, assujettie 
sous la chaussure et presentant une decoupe appropriee pour for- 
mer les organes et moyens sus-evoques de ladite partie. 

30/ - Dispositif de fixation selon la revendica- 

10 tion 29, caracterise en ce que la platine precitee est composee 

d*un element metallique presentant la decoupe appropriee sus-evo- 
quee et d'une plaque de garnissage en un mat^riau plus leger, a 
laquelle est incorpore 1 'element metallique de fagon que sa de- 
coupe reste apparente. 

15 31/ - Partie d f un dispositif de fixation confor- 

me a I'une des revendications 1 a 30, solidaire de la moitie 
avant d f une semelle de chaussure, caracterisee en ce qu'elle com- 
prend une platine ay ant une decoupe appropriee pour former une 
glissiere longitudinale situ4e vers l 1 avant, une entree conver- 

20 geant vers ladite glissiere a 1» avant de celle-ci, a l'arriere 
et en regard de la glissiere, une joue d f accrochage en forme de 
becquet, de part et d* autre de cette joue, deux evidements de 
degagement, et vers 1 1 arri&re de la platine, au moins une joue 
d'accrochage. 

25 32/ - Partie d'un dispositif de fixation confor- 

me a l'une des revendications 1 h 30, solidaire d»une pedale, ca- 
racterisee en ce qu'elle comprend, a 1* avant de la pedale, un 
plot de guidage, a l f arriere et au voisinage de celui-ci, un plot 
dote d*une echancrure d^ccrochage et, dans sa partie arriere, 

30 au moins une griffe mobile escamotable. 
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